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3D APPLIKATIONEN UND 3D SENSOREN
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GEGRÜNDET 1947
SICK AUF EINEN BLICK

SICK – weltweit einer 
der führenden Hersteller 
von Sensoren und 
Sensorlösungen für 
industrielle 
Anwendungen
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BREITES PRODUKTSPEKTRUM + ERFAHRUNG + EXPERTISE
= EFFIZIENTE LÖSUNGEN FÜR SIE

 Sicherheitsschalter
 Sicherheits-Software
 Staubmessgeräte
 Systemlösungen
 Ultraschall-

Gasdurchflussmessgeräte
 Verkehrssensoren
 Vision

 Magnetische Zylindersensoren
 Mess- und Detektionslösungen
 Motor-Feedback-Systeme
 Näherungssensoren
 Optoelektronische

Schutzeinrichtungen
 Registration Sensors
 sens:Control – sichere 

Steuerungslösungen

 Analysenlösungen
 Automatisierungs-Lichtgitter
 Distanzsensoren
 Encoder
 Fluidsensorik
 Gasanalysatoren
 Identifikationslösungen
 Lichttaster und Lichtschranken
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 Grundprinzip: “3D Time-of-Flight” bedeutet, dass die Lichtlaufzeit eines Signals von der 
Kamera in die Szene ermittelt wird um daraus für jedes Pixel einen Distanzwert zu
berechnen. 

SICK VISIONARY-T 3D SNAPSHOT
TECHNOLOGIE
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APPLIKATIONSBEISPIEL
SELF BAG DROP (ANWESENHEITSKONTROLLE, KLASSIFIZIERUNG)
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APPLIKATIONSBEISPIEL
SERVICEROBOTIK IN DER PFLEGE (ZUKUNFTSKONZEPT)

Source: www.care-o-bot-4.de
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WEITERE APPLIKATIONEN
DE-PALLETIERUNG
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KONFIGURATION IN 2D
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MONTAGE UND KONFIGURATION
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MANUELLE EINSTELLUNG
VISIONARY-T
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VISIONARY-T
VISUELLE ERLÄUTERUNGEN
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VEREINFACHUNG DURCH REDUKTION
VISIONARY-T AG
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SEIT NOVEMBER 2017
VISIONARY-T DT
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DIREKTE MANIPULATION
VISIONARY-T DT
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DIREKTE MANIPULATION
VISIONARY-T DT
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DIREKTE MANIPULATION
VISIONARY-T DT
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DIREKTE KONFIGURATION
VISIONARY-T DT
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DIE ZUKUNFT IN 3D
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INBETRIEBNAHME
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK

Herkömmliches Handbuch: HoloLens:
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HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
VISUALISIERUNG DES SICHTBEREICHS

Herkömmliche  Visualisierung HoloLens:

06.12.2017
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KONFIGURATION DES ARBEITSBEREICHS
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK

Herkömmliche  Visualisierung HoloLens:

Uwe Hahne | 3D Compact Systems | var² Chemnitz06.12.2017



25

INBETRIEBNAHME IN 3D
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
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Herausforderung: Abgleich zwischen virtueller Szene und der Realität
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BEISPIEL INTERAKTIVE MONTAGEEINSTELLUNG
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
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BEISPIEL AUTOMATISCHE MONTAGEERKENNUNG
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
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POSITIONIERUNG DES ARBEITSBEREICHS
HOLOLENS ALS EINGABEGERÄT
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ANPASSUNG DES ARBEITSBEREICHS
HOLOLENS ALS EINGABEGERÄT
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TESTEN DER KONFIGURATION
HOLOLENS ALS AUSGABEGERÄT
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TESTEN DER KONFIGURATION
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
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TESTEN DER KONFIGURATION
HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK

06.12.2017



HERAUSFORDERUNGEN
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HERAUSFORDERUNGEN
ARBEITEN MIT DER HOLOLENS
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HERAUSFORDERUNGEN
ARBEITEN MIT DER HOLOLENS
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HERAUSFORDERUNG AUTOMATISCHE MONTAGEERKENNUNG
ARBEITEN MIT DER HOLOLENS
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SCHLUSS
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SICK bietet heute 3D Sensoren an, die 3D 
Applikationen lösen können.

Die Inbetriebnahme und Konfiguration in 3D 
ist eine mentale Herausforderung.

Wir sind offen für AR/VR Lösungen und 
unsere ersten Gehversuche lieferten 
vielversprechende Ergebnisse.

HOLOLENS & SMARTE 3D SENSORIK
TAKE HOME MESSAGE

06.12.2017



DANK AN MEINE KOLLEGEN:

ISABELL JANSSON
JOHAN FALK
MARCEL HAMPF

Uwe Hahne – uwe.hahne@sick.de
GBC09 BU05 3D Compact Systems
VAR² 2017 - Realität erweitern
4. Fachkonferenz zu VR/AR-Technologien in Anwendung und 
Forschung
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